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1) INTRODUCCION

Los radares meteoroldgicos son utilizados principalmente para detectar los hidrometeoros
presentes dentro de las nubes siendo vitales para el prondstico a muy corto plazo de forma
cualitativa y cuantitativa. Dependiendo de la frecuencia de transmision del radar, el pulso
enviado y su posterior recepcion seran en mayor o menor medida susceptibles a la presencia
de lluvia intensa o granizo. En los radares de banda C, que conforman la mayoria de los
instalados en Argentina, este fendmeno llamado “atenuacion™ se observa en imagenes como
una disminucion artificial muy fuerte de la intensidad observada hacia atrés de las tormentas
(ver Aldana y otros (2025) y las referencias alli mencionadas). Mas aun, cuando precipita en el
sitio del radar se da un evento de atenuacion severa conocido como “efecto de radomo mojado”
que potencialmente puede atenuar todo el campo de vision del radar (Germann, 1999). Este
efecto se puede observar en la Figura 1 donde, con una diferencia de 10 minutos entre
imagenes, la situacion meteoroldgica (es decir, la extension espacial de las tormentas y su
intensidad maxima) se podria pensar como invariante. Sin embargo, la intensidad maxima que
se observa en, por ejemplo, las celdas que se encuentran sobre el sur de la Ciudad de Buenos
Aires y el Rio de la Plata disminuyen alrededor de 20 dBZ.
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Figura 1: Recorte del producto PPI para la elevacion de antena de 1,4° del radar RMA2-
Ezeiza. A la izquierda la imagen del 17/05/2025 a las 20:49 UTC y a la derecha para el
mismo dia a las 20:58 UTC.

Existen trabajos iniciados por Thompson y otros (2012) que, asumiendo que el agua en el
radomo y las tormentas son emisores de energia radiante, describen un monitoreo del piso de
ruido en zonas muy alejadas del radar donde se puede asumir que no existen ecos
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meteoroldgicos (mas de 20 km de altura). En Schmid (2021) se realiza un andlisis sobre la
variable SNR (relacion sefial a ruido) y se realizan series temporales del nivel medio de ruido
a alturas entre 60 y 70 km utilizando elevaciones de antena mayores a 30°. Estos trabajos
muestran que una metodologia similar puede combinarse con otros enfoques. Por ejemplo, en
Cancelada y otros (2024) se realiza un analisis de la variable reflectividad horizontal en los
primeros 20 km de rango y se determina la presencia de lluvia en las cercanias del radar.
Finalmente, en una extension del trabajo realizado por Kitahara y otros (2023) se presenta una
correccion de la reflectividad para casos de radomo mojado utilizando una estimaciéon de
precipitacion con el diferencial de fase.

2) DATOS Y METODOLOGIA

Se utilizaran datos del radar RMA2-Ezeiza entre el 15 y 18 de mayo de 2025, en particular las
variables SNR y reflectividad sin filtrar para adaptar la metodologia de Schmid (2021) en las
elevaciones de antena de 20° y 30° y combinar tanto la deteccion de Cancelada y otros (2024)
como la propuesta por Kitahara y otros (2023). El objetivo es generar una serie temporal de las
condiciones encontradas por cada una de las metodologias que se pueda consultar como
metadato y escribir una variable en los archivos indicando si el volumen se encuentra o no
afectado por atenuacion por radomo mojado. Finalmente, se comprobara la velocidad de
ejecucion en tiempo real del enfoque multivariable para mejorar la correccion por atenuacion
que se encuentra en el sistema de control de calidad implementado actualmente en el Servicio
Meteoroldgico Nacional (SMN).

3) CONCLUSIONES

La deteccion automatica del efecto de radomo mojado es deseable para poder incorporar en los
archivos e informar a los usuarios que ese volumen debe ser tratado de forma particular. Por
ejemplo, en los sistemas de asimilacion de datos para modelos numéricos de pronoéstico se
puede incurrir en una subestimacion muy grande de la intensidad de las tormentas llevando,
por lo tanto, a subestimar la intensidad de la lluvia pronosticada. O bien se podria suponer que
el sistema precipitante se estd debilitando cuando no es asi y afectar el pronostico a muy corto
plazo de este. Es necesario entonces en un primer paso realizar la deteccion y posteriormente
utilizar esta informacion para lograr una mas adecuada correccion de la reflectividad horizontal
que es la principal variable utilizada en los sistemas de radar. Este trabajo se enmarca en el
proyecto PREVENIR que aborda el reto de la alerta temprana de inundaciones urbanas
repentinas mejorando, entre otros, la estimacion cuantitativa de precipitacion multisensor y su
pronostico a muy corto plazo.
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